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Hareket iletiminde kullanilan mekanizmalarin yapisi,
calisma bigimi, birbirleriyle olan iliskilerinin kavratilmasini
amagclamaktadir. Hareket iletim elemanlarinin se¢imi ve
kullanimi sirasinda dikkat edilecek hususlari
kapsamaktadir.

Egitim seti, standart 16 farkli modUlden olusmaktadir.
istege bagli olarak;

« Step motor
« Konveyor
- Baglanti plakasi

secimi yapilabilir.

Her modl, lego gibi birbirine kolayca baglanabiliir
yapida tasarlanmistir. Modullerin tUmuU ayni anda
kullanilabilecegi gibi farkli adetlerde kullanim olanadi
vardir.

Modulleri birbiriyle iliskili olarak kullanabilmek icin gesitli
ozellikte kaplinlerden yararlanilir. Boylece seti kullanan
kisiler, kaplinlerin s6kUlUp takilmasi ve ayarlanmasi ile
ilgili bilgilere sahip olacaktir.

Egitim setini otomasyon uygulamalarinda
kullanabilmek i¢in modullerin Uzerine sensor, sivig gibi
kumanda elemanlari yerlestirilmistir. Bu sayede
hareketlerin ardisik olarak gergeklestirilmesi saglanir.
Gerekirse tum senaryo PLC yardimi ile yaziim Uzerinden
kontrol edilebilir.

Moduller, sigma profilden yapilmis bir baglanti plakasi
Uzerine kolayca takilip sdkllebilecek 6zelliktedir. Bunu
saglamak icin yatay ya da dikey kullanima izin verir.

Farkli eksenlere sahip millerde, uygulama yapmaya
olanak saglamanin yani sira; kayis gerginliklerinin
ayarlanmasi, zincir baklasi degistirme, devir sayisi
degistirme, kaplin montaji, kaplin ayari, konveyor ayari,
sensdr kullanimi vb. konularda deneyim kazanilmasina
olanak saglar.
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SET iCERIGi

1. Genova disli modiili (eksenleri paralel millerde
1/4 oraninda kesikli hareket aktarimi)

2. Helis disli moduli (90° acili millerde hareket
aktarimi)

3. Dogrusal hareket modali

4, Diz disli + kramayer disli modili (tek yonla
hareket aktarimi)

5. Cift etkili pnématik silindir moddld

6. Diz disli moddli (eksenleri paralel millerde
hareket aktarimi)

7. Diz disli + kramayer disli modul (cift yonla
hareket aktarimi)

8. Vidali mil hareket modiili

9. Robot hareket kolu

10. Genova dislisi (eksenleri paralel millerde 1/6
oraninda kesikli hareket aktarimi)

11. Konik disli hareket modiill (eksenleri 90° acili
millerde hareket aktarimi)

12. Sonsuz vida karsilik dislisi modild (1/40
oraninda devir distirme ve tek yonli hareket
aktarma moduld)

13. Kasnak, disli takma ve gerginligini ayarlama
modali

14. Zincir disli ve zincir takimi

15. Poli kasnak ve poli kayis takimi

16. Triger disli ve kayis takimi

17. Kademeli V kasnak ve V kayis takimi

18. Konveyor modild (opsiyonel)

19. Sigma profil yiizey baglanti modili
(opsiyonel)

20. Step motor moddili (opsiyonel)



